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מדע ירוק רובוט סרטן היברידי 
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WARNING: 
CHOKING HAZARD - Small parts. 
Not for children under 3 years. 

TO PARENTS: PLEASE READ THROUGH THESE 
INSTRUCTIONS BEFORE PROVIDING GUIDANCE 
TO YOUR CHILDREN. 
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 בטיחות   הוראות  . א 

.  4ומעלה.    5. ערכה זו מיועדת לילדים מגיל  3מבוגר.  . נדרש סיוע והשגחה של  2אנא קרא את כל ההוראות ושמור אותן מכיוון שהן מכילות מידע חשוב.  . 1

.  3ל ערכה זו והמוצר המוגמר שלה מכילים חלקים קטנים העלולים לגרום לחנק אם נעשה בהם שימוש לרעה. יש להרחיק מהישג ידם של ילדים מתחת לגי 

. התקן סוללות רק לאחר הרכבת הערכה. נדרשת  6הי.  . כדי למנוע קצרים אפשריים, לעולם אל תיגע במגעים בתוך מארז הסוללה עם מתכת כלש 5

 . השגחת מבוגר 

 ב. שימוש בסוללות 

. הקפד להכניס את הסוללה עם  3. לקבלת התוצאות הטובות ביותר, השתמש תמיד בסוללה חדשה.  2לא כלולה(. ) 1.5Vאחת של   AAA נדרשת סוללת  .1  

. יש להוציא  6. החלף מיד את הסוללה שהתרוקנה כדי למנוע נזק אפשרי לערכה.  5. הסר את הסוללה מהערכה כאשר אינה בשימוש.  4הקטבים הנכונים.  

 קצרים. מ. ודא שמסופי האספקה במארז הסוללה אינם  8. יש לטעון סוללות נטענות בהשגחת מבוגר.  7  סוללות נטענות מהערכה לפני הטעינה. 

 . אל תנסה לטעון סוללות שאינן נטענות 9  

 

ג. תוכן 
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D E F

( Q  ו  P)חלקים  את הרגליים האחוריות לחבר  אז הגוף.    הטפרים לקדמת   את  הוסיפו  ואז  (, M-ו L)חלקים  לכל אחד מהטפרים  . הוסיפו את העין הנעה 13

 . של הגוף לחלק  האחורי 

בעזרת   ולהדק יהכיסו להוסיף את . במחזיקהקפיץ מונח כנגד  הסוללה   שללוודא שהקצה השטוח יש , בית הסוללהלתוך  1.5V AAAסוללת הכנס . הפעלה: 14

 . בוגר  של  ההשגח נדרשת . בורג

  באמצעות   יפעל  . הרובוטכך שיפנה לשמש וסובב את הפאנל הסולארי  מופעל באמצעות אנרגיה סולארית למצב החלק את המתג , זורחתהשמש . אם  15

 אנרגיה סולארית. 

  למצב  מופעל   את המתגהעבר אינו בשימוש, הרובוט     כאשר זמין.  אינו אור השמש   שבו  סוללהלמצב  המתג  החלקת באמצעות  שימוש בסוללהעבור ל . 16

 לכבות אותו. כדי  באמצעות אנרגיה סולארית

 

 . פתרון בעיותה

 לילה:  בבמצ אונע במצב מופעל באמצעות אנרגיה סולארית  אינואם הסרטן 

 הטרמינליםבמגע עם   החוטים כל  מתכת החשופהשה בדוק•   (.  7', שלב דראה סעיף הטרמינליים )הבלוקים  של את החיבורים הנכונים   שביצעת   בדוק •  

 יביצוע עלישפיע    גלגלי ההילוכים  ןבי חיכוךלמערכת לפעול בצורה חלקה. לסייע כדי  אפשר להשתמש בשמן בישול או קרם,  זקוקים לשימון • אם ההילוכים  

 . המנוע

 :פועל במצב מופעל באמצעות השמש  אינואם המנוע 

 . שגלגלי השניים משומניםבדוק •  ישירות לשמש.  שיפנהכך  הפאנל   את זוויתהתאימו  מספיק. חזק אינו ייתכן שאור השמש •

 סוללה: פועל במצב  אינואם המנוע 

 . שגלגלי השיניים משומניםבוק  •  . בדוק שהסוללות חדשות ומוצבות בצורה נכונה במקומן •  

 עובד . איך זה  ו

  את  בתוך גוף הרובוט גלגלי שיניים מניעים . את המנוע מניעים ,  מן הסוללהחשמל הסולרי או ה  חשמל ה.  מהשמש לחשמלאנרגיית  אור הפאנל הסולארי הופך  

  המנוע הסיבוב בין פחית את מהירות לה , וכךלגלגליםההעברה בין המנוע  באמצעות העברת הידית למצבים השונים ניתן לשלוט במהירות הרובוט,  גוף

 . ללכת הצידה לרובוטמה שגורם  של הרגליים מצד לצד   הגלגלים לתנועה  הרגליים הופכים את סיבוב    . מנגנוני לגלגלים 

 

 ז. עובדות משעשעות 

משתמשת  היברידית  מכונית   . סוללהוכוח  סולארית  של  אנרגיה בתערובת  משתמש    רובוט שלנוה.  הנעה   צורות שתי של   עירוב ' פירושההיברידי'  מילהה •  

  כי הסרטן    טפרים   יש הקדמי זוג ולשחייה לתוכנן  רגליים של ה   האחורי רגליים.  הזוג עשר  יש  לסרטנים • . ומנוע המונע בסוללהמנוע שריפה פנימית  של  בשילוב 

כמו  רובוט  ארבע רגליים או יותר,רובוטים  עם ללכת הצידה. •  הכי אוהביםהם אבל  קדימה,    ללכת יכולים סרטים מהסוג הזה טרף. •לתפוס משתמש כדי 

 . ייפולשהרובוט   מבליבכל פעם  רגל אחת  להריםשניתן    כך  .מאוד, יציבים ההיברידי הסרטן 
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:  H: מנוע, חלק G: כיסוי סוללה, חלק F: פאנל סולארי, חלק E: מחזיק פאנל סולארי, חלק D: מחזיק סוללה, חלק C: כיסוי מנוע, חלק B: גוף הרובוט, חלק Aחלק 

 הצמדה שמאלית :N טופר ימני, חלק :M חלק ,: טופר שמאליLחלק  ,x 2 : רגל שמאלKחלק  ,x 4 : הצמדה קצרהJחלק  ,x 4 ארוכה: הצמדה Iחלק  ,x 2 רגל ימין

x 2, חלק O: הצמדה ימנית x 2, חלק P: רגל אחורית שמאלית, חלק Q: רגל אחורית ימנית, חלק R: יתד x 30, חלק S: עין נעה x 2, חלק T: זוג חוטים, חלק U: 

 וולט, מברג מוצלב קטן  AAA 1 x 1.5 בערכה: סוללת  oיגם אך לא כלול יםנדרש 3X . מכסה מסוף :W וחלק ,x 4 בורג :V זרוע תומכת, חלק

.
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על  עם הסימונים  מתיישריםהפאנל הסולארי  שלהתחתון    בחלק  -ודא שהחיבורים +/(. Dחלק  ) הסולארי הפאנל  אל ( Eחלק   ).  החלק את הפאנל הסולארי 1

 כפי שמוצג.   בבסיס

 (. Vבורג )חלק  עם   אבטח למקום למסוף השלילי  .   כחולהואת חוט    החיוביהאדום למסוף  את החוט . הכנס 2

 (. Cלמחזיק הסוללה )חלק  את זרוע התמיכה  חבר (.  U)חלק  זרוע  התמיכה  העליון של  למפרק  מחזיק הפאנל הסולארי הצמידו את   .3

 בורג.  אותו באמצעות  וחבר (  Bחלק  הוסף את מכסה המנוע ) (.A )חלק  טרובוה בגוף (Gהתקן את המנוע )חלק  .4

 . הגוף לחלק העליון של   תא הסוללות את    החליקו .  5

  מסוף ב האדומיםהחוטים  התהליך עם חזור על(.  Tחלק  מכסה מסוף )עם אותם וחבר  השמאלי המסוף  לתוך   השחוריםהחוטים   הקצוות של שניאת . הכנס 6

 .  במסוף הימניהחוטים הכחולים   םהמרכזי  וע 

 

 התרשים כדי לוודא שהחיבורים שלך נכונים. הרובוט שלך מול השווה את .  7

שלוש יתדות  הוסף  .    (Jחלק )וקישור קצר  ( I)חלק      ארוכה הצמדה (, O)חלק   ימנית הצמדה  (,  H)חלק  ימין   יחד רגל מחברים . כפי שמוצגרגל  ימין הרכיבו . 8

 כדי לעשות רגל נוספת עבור הגב. חזור על השלבים  כדי לאבטח את המפרקים.  ( R)חלק  

הוסף שלוש יתדות כדי לאבטח   .מחבר ארוך ומחבר קצר, (Nחלק )שמאלי   מחבר(, Kשמאלי )חלק  את החלק היחד  החליקו . שמוצג הרכב את רגל שמאל כפי. 9

 כדי לעשות רגל נוספת עבור הגב.   חזור על שלבים אלו את המפרקים.  

 . שלוש יתדות   עם אותו  אבטח  ו גוף הרובוט  של  הקדמי לחלק  חבר את אחת הרגליים השמאליות שהרכבת .  10

 . שלוש יתדות   עם אותו  אבטח ו גוף הרובוט   של  הקדמילחלק  חבר את אחת הרגליים הימניות שהרכבת . 11

 . הגוף  האחורי של כדי לחבר את שתי הרגליים הנותרות לחלק   12ו  11 יםשלב חזור על.  12
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